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S. 6, Z. 1 von unten: =V A4 B*+ €® cos U statt V A*=B*+-C%cos U.
S.8,Z. 1u.4 vonoben: Kriimmungsebene statt Beriihrungsebene.
S. 11, Z. 16 von oben: MLEC8A —ycosa] m [ cos B —y cos @]
z*+mz cose z? -+ ma cosa!

S. 40, Z. 12 von oben: genommen, geschitzt oder zerlegt statt ge-

nommen.
S. 44, Fig. 17: Q statt des rechts stehenden 4.
S. 83, Z. 14 von unten: eines statt einer.
S. 83, Z. 13 von unten: Korperfadens statt Kﬁrperlamelle

S.286,Z.1v. 0.: 4 —;— K%-—I—V_ statt—l— 520—!—“/1/:
2a—V il

S. 295, Z, § von unten: Evolvende statt Evolvente.
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